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浙江双环传动机械股份有限公司 

关于对外投资的公告 

 

 

 

 

一、对外投资概述 

浙江双环传动机械股份有限公司（以下简称“公司”、“双环传动”、“投资方”）

于2020年1月10日召开第五届董事会第十一次会议，会议审议通过了《关于对外

投资的议案》。公司拟与张家港国弘纪元投资合伙企业（有限合伙）（以下简称“国

弘纪元”、“投资方”）共同向成都卡诺普自动化控制技术有限公司（以下简称“卡

诺普”、“标的公司”）进行投资，其中公司拟以自有资金1000万元人民币认缴卡

诺普新增注册资本13.5135万元人民币，其余986.4865万元作为溢价全部计入卡

诺普的资本公积。本次卡诺普增资完成后，公司将持有其1.27%的股权。 

根据《深圳证券交易所股票上市规则》、《公司章程》等相关规定，本次对外

投资事项在董事会权限内，无需提交股东大会审议。 

本次对外投资事项不涉及关联交易，亦不构成《上市公司重大资产重组管理

办法》规定的重大资产重组。 

二、共同投资方介绍 

名称：张家港国弘纪元投资合伙企业（有限合伙） 

统一社会信用代码：91320592MA1X4JM377 

类型：有限合伙企业 

注册资本：50000万元人民币 

执行事务合伙人委派代表：李春义 

成立日期：2018年08月31日 

住所：张家港保税区新兴产业育成中心A栋207B室 

经营范围：利用自有资金从事实业投资，投资管理（未经金融等监管部门批

本公司及董事会全体成员保证信息披露的内容真实、准确、完整，没有虚假

记载、误导性陈述或重大遗漏。 



准，不得从事向公众融资存款、融资担保、代客理财等金融服务）。（依法须经批

准的项目，经相关部门批准后方可开展经营活动） 

关联关系说明：张家港国弘纪元投资合伙企业（有限合伙）与本公司不存在

关联关系。 

三、投资标的基本情况 

1、标的公司基本情况 

名称：成都卡诺普自动化控制技术有限公司 

统一社会信用代码：9151010805253547XQ 

类型：有限责任公司(台港澳与境内合资) 

注册资本：1000万人民币 

法定代表人：李良军 

成立日期 : 2012年09月06日 

住所：四川省成都市成华区龙潭工业园华冠路199号 

经营范围：工业自动化设备、电子产品、物联网产品、机电设备的研发、生

产、系统集成、销售和技术服务，软件开发，房屋租赁，货物进出口。（依法须

经相关部门批准的，经相关部门批准后方可开展经营活动）。 

2、增资方式 

公司拟以自有资金1000万元人民币认缴卡诺普新增注册资本13.5135万元人

民币，其余986.4865万元作为溢价全部计入卡诺普的资本公积。本次卡诺普增资

完成后，公司将持有其1.27%的股权。 

3、标的公司增资前后的股权结构： 

序号 股东名称 
增资前 增资后 

认缴出资额（万元） 出资比例 认缴出资额（万元） 出资比例 

1 李良军 192.90 19.29% 192.90 18.07% 

2 朱路生 192.90 19.29% 192.90 18.07% 

3 邓世海 34.00 3.4% 34.00 3.19% 

4 谷菲 45.40 4.54% 45.40 4.25% 

5 曾兵 34.00 3.4% 34.00 3.19% 

6 阙宏宇 20.50 2.05% 20.50 1.92% 



7 王志斌 41.10 4.11% 41.10 3.85% 

8 夏辉胜 45.30 4.53% 45.30 4.24% 

9 廖晓龙 41.10 4.11% 41.10 3.85% 

10 
成都卡诺普科技

中心（有限合伙） 99.00 9.9% 99.00 9.27% 

11 

Beta Achieve 

Limited（越焯有

限公司） 
150.00 15% 150.00 14.05% 

12 

苏州中新兴富新

兴产业投资合伙

企业（有限合伙） 
103.80 10.38% 103.80 9.72% 

13 

张家港国弘纪元

投资合伙企业（有

限合伙） 

- - 54.0541 5.06% 

14 
浙江双环传动机

械股份有限公司 
- - 13.5135 1.27% 

合计 1,000.00 100.00% 1,067.5676 100.00% 

4、标的公司最近一年又一期的主要财务指标 

单位：万元 

项目 2018年12月31日 2019年9月30日 

资产总额 12,873.51 14,444.95 

负债总额 1,219.97 2,696.42 

净资产 11,653.55 11,748.53 

项目 2018年度 2019年1-9月 

营业收入 4,354.41 4,427.98 

净利润 702.45 -21.72 

注：以上数据未经审计。 

5、标的公司业务概述 

成都卡诺普自动化控制技术有限公司是一家以工业机器人核心零部件及机

器人整机为研发、生产、销售的国家高新技术企业、双软认证企业，工业机器人

控制器、电气系统、伺服系统三项国家标准主要起草单位，成都市新经济100家

重点培育企业。通过多年的发展，卡诺普核心技术已广泛应用于焊接、喷涂、搬

运、码垛、抛光打磨等领域。机器人整机引入国外成熟技术体系，为客户提供优



质的产品。公司在全国建立六大营销服务中心和技术应用中心，为客户提供专业、

及时的服务和完整的机器人应用解决方案。 

四、标的公司估值 

结合标的公司当前的经营状况、未来发展趋势等综合因素及上一轮对外融资

的定价情况，经各方友好协商，本次投资的投前估值按照人民币74,000万元进行

计算。 

五、对外投资协议的主要内容 

1、增资方案 

（1）在符合本协议规定的条款和条件的情况下，标的公司拟将注册资本由

人民币1,000万元增加至人民币1,067.5676万元。投资方国弘纪元和双环传动共

向标的公司投资5,000万元，其中67.5676万元用于认购标的公司新增注册资本，

其余4,932.4324万元作为溢价全部计入标的公司的资本公积。本次增资完成后，

投资方国弘纪元持有标的公司的股权比例为5.06%，投资方双环传动持有标的公

司的股权比例为1.27%。 

（2）本协议只涉及投资方、原股东、标的公司三方的权利义务及交易方式

的约定，本次增资的其他投资方与原股东、标的公司之间的权利及义务另行签署

协议约定。 

（3）投资方增资认购的标的公司股权不应附带任何第三方的担保权益、期

权、索赔或任何性质的第三方权利。原股东在此确认，放弃标的公司本次增资的

优先认购权。 

2、 增资款的用途 

（1）本次增资款主要用于以下事项： 

1）新技术、新产品的研发及生产； 

2）标的公司运营资金； 

3）与标的公司主营业务相关的投入。 

（2）各方进一步确认，前述增资款不得用于向标的公司及/或其关联方的股

东、董事或者高级管理人员支付费用、对外借款、担保、买卖股票、期货、房地

产投资等标的公司主营业务以外的事项。 

（3）未经投资方书面同意，标的公司和实际控制人不得变更增资款的用途。 



3、违约责任 

协议各方应本着诚实、守信的原则自觉履行本协议。任何一方（违约方）未

能按本协议（包括附件）的规定履行其在本协议项下的任何或部分义务，或作出

任何虚假的声明、承诺及保证，则被视为违约。因违约方违约造成守约方损失的，

守约方有权要求违约方承担损失赔偿责任。 

任何一方因违反本协议的规定而应承担的违约责任不因本次投资完成或本

协议的终止而解除。 

4、管辖法律和争议解法 

（1）本协议的订立、有效性、解释、签署以及与本协议有关的一切争议的

解决均应受中国法律的管辖，并据其进行解释。  

（2）各方应尽力通过友好协商解决因本协议引起或与之相关的任何争议。

无法通过协商解决争议的，则该争议应提交中国国际经济贸易仲裁委员会按照该

会届时有效的仲裁规则进行仲裁，仲裁地点在上海。仲裁结果为终局，对各方均

有约束力。与争议解决相关的一切费用由违约方承担，包括但不限于仲裁费、鉴

定费、律师费、差旅费用及其他合理费用。 

（3）在争议解决期间，除有争议的事项外，各方应继续全面履行本协议。 

六、对外投资的目的、存在的风险和对公司的影响 

1、本次投资目的及对公司影响 

为解决制造业劳动力缺口、降低制造成本、提高生产效率、保证产品质量稳

定性，智能制造已在全球范围内快速发展，成为制造业重要的发展趋势，对产业

发展和分工格局带来了深刻影响。公司一直致力于工业智能制造业务，研发的工

业机器人精密减速器产品得到国内同行和客户的认可，市场占有率不断提升；卡

诺普是一家以工业机器人核心零部件及机器人整机为研发、生产、销售的国家高

新技术企业，拥有丰富的机器人技术经验。本次对外投资，合作各方实现资源整

合、优势互补，有利于公司进一步拓展工业智能领域的业务。本次投资对公司短

期业绩及财务状况无重大影响，对公司长远发展和企业效益将产生积极影响，不

存在损害公司及全体股东利益的情形。 

2、可能存在的风险 

本次对外投资后，标的公司在后续经营过程中可能遇到经济环境、行业政策



变化及企业经营管理、市场拓展等多种因素所带来的业绩波动风险，公司将加强

与标的公司之间沟通与交流，及时了解标的公司经营情况，防范和规避相关潜在

风险。 

 

特此公告。 

浙江双环传动机械股份有限公司董事会 

2020 年 1 月 10 日 

 


