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证券代码：603583             证券简称：捷昌驱动             公告编号：2022-030 

浙江捷昌线性驱动科技股份有限公司 

关于职工代表监事换届选举的公告 

    本公司董事会及全体董事保证本公告内容不存在任何虚假记载、误导性陈述

或者重大遗漏，并对其内容的真实性、准确性和完整性承担法律责任。 

   

浙江捷昌线性驱动科技股份有限公司（以下简称“公司”）第四届监事会任

期即将届满，为保证公司的各项工作顺利进行，公司将进行监事会的换届选举，

根据《公司法》《公司章程》等相关规则，公司于 2022 年 5 月 7 日召开了职工

代表大会，经与会职工代表审议，一致同意选举杨海宇先生为公司第五届监事会

职工代表监事（简历附后），行使监事职权，履行监事义务，任期与第五届监事

会一致。 

本次选举产生的职工代表监事将与公司 2022 年第一次临时股东大会选举产

生的非职工代表监事共同组成公司第五届监事会，任期三年，自公司 2022 年第

一次临时股东大会选举产生第五届监事会监事之日起至第五届监事会届满。 

特此公告。 

 

 

 

                  浙江捷昌线性驱动科技股份有限公司 

董事会 

2022 年 5 月 12 日 
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附件：职工代表监事候选人简历 

杨海宇先生，1987 年 9 月出生，中国国籍，无境外永久居留权。2010 年 6

月毕业于杭州电子科技大学，2020 年 4 月获得上海交通大学仪器仪表工程硕士

研究生学历。2010 年加入公司，现任公司医疗研发部总监、职工监事。其作品

《电子线性驱动组建研究与产业化》曾获得绍兴市科学技术奖一等奖，参与多项

研发项目并获得《电动医疗床背腿板角度九十度控制方法》、《基于 CAN 总线的

多个立柱升降控制系统》、《基于 LIN 通信的内置升降桌控制系统》、《交流震

动马达震幅控制方法及控制电路及按摩床》等授权发明专利，申请捷昌 JCB36N2

六轴传感器升降桌控制系统 V1.0、捷昌 JCB36N3 六轴传感器升降桌控制系统

V1.0、捷昌 JCB36N1 电动升降桌控制系统软件 V1.0 等多项软件著作权。2019 年

11 月份在《宁波大学学报》（理工版）发表论文《基于健康数据挖掘的养老床

系统设计研究》。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


