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本公司及董事会全体成员保证信息披露的内容真实、准确、完整，没有虚

假记载、误导性陈述或重大遗漏。

证券代码：300681 证券简称：英搏尔 公告编号：2025-099

债券代码：123249 债券简称：英搏转债

珠海英搏尔电气股份有限公司

关于成为德国 VOLOCOPTER 公司供应商的公告

特别提示：珠海英搏尔电气股份有限公司（以下简称“公司”）与德国

VOLOCOPTER TECHNOLOGIES GmbH（以下简称“VOLOCOPTER 公司”）具体合作订

单规模，取决于 VOLOCOPTER 公司产品的市场需求情况、公司产品研发和生产情

况、产品的替代性、原材料供应、VOLOCOPTER 公司对供应商的选择、双方未来

合作情况等多种因素，最终以双方日常业务往来的订单为准。敬请广大投资者

谨慎决策，注意防范投资风险。

公司于近日收到 VOLOCOPTER 公司官方邮件通告，公司正式成为 VOLOCOPTER

公司供应商，现将相关情况公告如下：

一、成为 VOLOCOPTER 公司供应商的基本情况

公司自 2025 年 7 月以来开始与 VOLOCOPTER 公司接洽联系。经过多轮深入调

研与评估后，VOLOCOPTER 公司认为公司在 eVTOL 电推进系统领域具有突出的技

术优势和强劲的研发能力，公司技术方案的创新性、可靠性与适配性高度契合

XPro 飞机的需求。2025 年 11 月公司正式成为 VOLOCOPTER 公司供应商，为 XPro

飞机电推进系统提供开发服务。

二、VOLOCOPTER 公司基本情况

VOLOCOPTER 公司（曾用名 Syntern GmbH、e-volo GmbH）最初成立并登记于

2007 年 9 月 20 日，是一家根据德国法律注册成立的有限责任公司，在德国曼海

姆地方法院商业登记处注册，注册办公地址为 Werner-von-SiemensStraße

2-6,8,9,76646 Bruchsal 德国。VOLOCOPTER 公司专注于 eVTOL 开发，旨在为城
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市空中交通提供创新的解决方案，是可持续城市空中交通（UAM）的先驱，主要

业务为开发、测试、制造、维护和销售电动多旋翼飞机，以及空中出租车运营解

决方案。VOLOCOPTER 公司创新设计的机型旨在满足欧洲航空安全局（EASA）最

严格的航空标准，并已获得设计组织批准（DOA）和生产组织批准（POA），目前

相关机型已进入型号合格证（TC）取证阶段。

三、对公司的影响

VOLOCOPTER 公司产品需满足欧盟航空安全局（EASA）严苛标准，其对 eVTOL

电推进系统的高标准要求，决定了其供应商遴选的高度专业性。此次合作的达成，

不仅是国际客户对公司深耕新能源动力系统领域二十余年技术积累的认可，更印

证了公司在 eVTOL 电推进系统技术领域已具备接轨国际一流水平的实力，同时标

志着公司海外市场布局进一步深化，对公司长远发展具有重要战略意义。

四、风险提示

1、本次合作目前处于初期阶段，后续订单数量、产品交付周期及供货价格

等尚未确定。相关产品目前处于开发阶段，尚未规模化量产，其量产时间、量产

规模受适航认证进度、市场需求变化等多重因素影响，存在重大不确定性。

2、鉴于合作尚未进入量产供应阶段，且未来订单规模存在不确定性，本次

合作对公司本年度营业收入及净利润不会产生重大影响。后续对公司业绩的实际

影响，取决于合作推进程度、客户量产进度及实际订单量，存在影响不及预期的

风险。

3、eVTOL 行业技术迭代速度快，客户可能根据技术发展或适航认证要求调

整产品技术标准，公司需持续投入资源进行产品适配升级。若公司技术研发、产

品迭代速度未能跟上客户需求变化，可能导致合作受限或终止。

4、低空经济及 eVTOL 行业发展受各国空域管理、适航认证、产业政策等因

素影响较大，若相关政策出现调整、行业发展不及预期，可能间接影响客户业务

推进及双方合作规模。

5、随着 eVTOL 行业商业化进程推进，行业内供应商竞争可能加剧，公司可

能面临客户更换供应商、合作份额被压缩等市场竞争风险。
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公司与 VOLOCOPTER 公司具体合作订单规模，取决于 VOLOCOPTER 公司产品的

市场需求情况、公司产品研发和生产情况、产品的替代性、原材料供应、

VOLOCOPTER 公司对供应商的选择、双方未来合作情况等多种因素，最终以双方

日常业务往来的订单为准。敬请广大投资者谨慎决策，注意防范投资风险。

特此公告。

珠海英搏尔电气股份有限公司董事会

2025 年 11 月 20 日
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