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香港交易及結算所有限公司及香港聯合交易所有限公司對本公告的內容概不
負責，對其準確性或完整性亦不發表任何聲明，並明確表示，概不對因本公告
全部或任何部分內容而產生或因依賴該等內容而引致的任何損失承擔任何責
任。

Minieye Technology Co., Ltd

（股份代號： 2431）
（於中華人民共和國註冊成立的股份有限公司）

深圳佑駕創新科技股份有限公司

自願性公告

全場景物理AI合資公司完成註冊設立

本公告乃由深圳佑駕創新科技股份有限公司（「本公司」，連同其附屬公司統稱
「本集團」）自願刊發。

本公司謹此提述本公司於2026年3月31日刊發之自願性公告（「原公告」），內容有
關本集團與neueHCT Limited（連同其附屬公司統稱「neueHCT」）達成合作意向，擬
共同投資設立合資公司，整合雙方技術、資本及市場資源，聚焦移動機器人業
務，打造全場景移動機器人產品體系，以無人物流車為核心支點拓展全球無人
運輸業務。除文義另有所指外，本公告所用辭彙與原公告所界定者具有相同涵
義。

董事會欣然宣佈，經各方完成全流程手續，本集團與 neueHCT合資設立之新公
司「杭州曜行創新動力科技有限公司」（「曜行動力」）已正式完成註冊登記。自合
資公司完成設立之日起，其成為本集團附屬公司。
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曜行動力核心業務方向及運營佈局

本次落地的曜行動力將以物理AI技術研發為核心，依託合資雙方積累的智駕運
營數據、車規級製造供應鏈及全球多區域渠道資源，搭建統一跨場景物理AI技
術底座，開展適配室內、園區、城市及開放道路場景的通用具身智能大模型，
打造標準化多傳感器融合感知套件與車機協同調度系統，同步搭建全域場景
仿真與數據平台，形成自主可控的核心技術。短期以標杆產品落地、國內示範
項目驗證為商業化起點，推動無人配送系列產品規模化量產；中長期完善全場
景物理AI產品矩陣，佈局無人運輸、四輪足式機器人、巡檢機器人等通用具身
智能產品。同時，曜行動力將建立硬件銷售、算法授權、運力服務等多元商業
模式，在全國多城落地標準化園區、社區、物流項目，並長期推進全球化市場
拓展，面向海外輸出整車及機器人協同物理AI解決方案，逐步開闢海外業務。

本集團堅持技術、產品、生態協同發展長期路線，分階段完成技術定型、規模
商業化、全球化佈局的目標，本次聚焦於物理AI產業化落地的曜行動力，將搭
建獨立研發、市場、運營體系，聯動上下游產業鏈共建物理AI行業生態，持續
打磨通用具身智能能力，打造國內領先、具備全球競爭力的移動智能平台，持
續豐富本集團移動機器人與具身智能領域的產品體系，打開更廣闊的商業應
用空間，形成差異化競爭實力，契合本集團長期發展戰略及全體股東利益。
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有關本集團之業務

本集團是中國領先的智能駕駛、智能座艙與無人車科技公司，以「改善道路安
全、優化駕乘體驗、提升交通效率、革新產業生態」為使命，為全球客戶提供安
全、高效、普惠的解決方案。本集團聚焦「智能部件與解決方案」和「無人車與運
營服務」兩大核心業務板塊，以全棧智能駕駛技術及場景化運營能力，全面賦
能載人出行、城市配送、園區物流、工業轉運等多元場景。經過十餘年的深耕
發展，已構築全棧技術自研、規模量產落地、場景全域拓展、生態協同共贏及
全球化合規運營的核心競爭體系。

承董事會命
深圳佑駕創新科技股份有限公司

董事長、執行董事兼總經理
劉國清博士

香港，2026年6月29日

於本公告日期，董事會由：(i)執行董事劉國清博士、楊廣先生、周翔先生及 
王啓程先生；(ii)非執行董事張建平先生及劉怡然女士；及 (iii)獨立非執行董事
譚開國先生、蘇佳女士及譚明奎博士組成。


