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广东鸿特科技股份有限公司

关于公司实际控制人及部分董事、高级管理人员

增持股份计划实施期限过半的公告

公司实际控制人、董事兼总裁卢宇轩先生，董事、常务副总裁兼董事会秘书

黄平先生，财务总监朱龙华女士保证向公司提供的信息内容真实、准确、完整，

没有虚假记载、误导性陈述或者重大遗漏。

公司及董事会全体成员保证公告内容与信息披露义务人提供的信息一致。

特别提示：

1、广东鸿特科技股份有限公司（以下简称“公司”）于 2026年 7月 1日披露了

《关于公司实际控制人及部分董事、高级管理人员增持公司股份计划的公告》，公

司实际控制人及部分董事、高级管理人员计划自增持计划公告披露之日起 6个月内，

按照相关法律法规的规定增持公司股份，拟增持金额合计不低于 1200万元（含）。

2、增持计划实施进展：截至本公告披露日，本次增持计划实施期限已过半，

公司实际控制人、董事兼总裁卢宇轩先生已增持 156.95万股，增持金额为 725.86

万元；董事、常务副总裁兼董事会秘书黄平先生已增持 20.86万股，增持金额为

99.87万元；财务总监朱龙华女士已增持 0.80万股，增持金额为 3.80万元；上述增

持主体已增持股份合计为 178.61万股，增持金额合计为 829.53万元。本次增持计

划尚未实施完毕，增持主体将继续按照增持计划适时增持公司股份。

2026年 9月 30日，公司收到公司实际控制人及部分董事、高级管理人员出具

的《关于股份增持计划实施进展告知函》，现将本次增持计划的进展情况公告如下：

一、增持主体的基本情况

公司实际控制人、董事兼总裁卢宇轩先生，董事、常务副总裁兼董事会秘书黄

平先生及财务总监朱龙华女士基于对公司内在价值的认可，拟自增持计划公告之日



起 6个月内，通过深圳证券交易所交易系统以集中竞价交易方式增持公司股份，计

划增持金额如下：

增持主体 职务 增持金额

卢宇轩 实际控制人、董事、总裁 不低于人民币 1000万元（含）

黄平 董事、常务副总裁、董事会秘书 不低于人民币 160万元（含）

朱龙华 财务总监 不低于人民币 40万元（含）

二、增持计划实施情况

截止本公告披露日，上述增持主体增持公司股份进展如下：
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卢宇轩 0 6,803.86 6,803.86 17.57% 156.95 4.62 725.86 42.78 199.73 9,525.41 9,725.14 18.30%

黄平 0 0 0 0% 20.86 4.79 99.87 8.34 29.20 0 29.20 0.05%

朱龙华 0 0 0 0% 0.80 4.76 3.80 0.32 1.12 0 1.12 0.002%

注 1：上述所列数据可能因四舍五入原因而与根据相关单项数据直接相加之和在尾数上略

有差异。

注 2：2026年 8月，公司以每 10股配售 4股的比例向股权登记日登记在册的全体股东配

售股份，实际新增股份 144,173,119股，发行后总股本由 387,280,800股增至 531,453,919股，

新增股份于 2026年 9月 2日上市流通。本次配股中，公司控股股东广东百邦合实业投资有限

公司（以下简称“百邦合”）及上述增持主体均全额认购获配股份。

注 3、上述表格中，卢宇轩先生间接持有公司的股份数据系根据其持有公司控股股东百邦

合 70%的股权比例计算得出。

三、其他相关说明

1、本次增持计划符合《公司法》《证券法》《上市公司董事和高级管理人员

所持本公司股份及其变动管理规则》《深圳证券交易所上市公司自律监管指引第 2

号——创业板上市公司规范运作》和《深圳证券交易所上市公司自律监管指引第

10号——股份变动管理》等有关法律、法规及相关制度的规定；

2、上述增持主体在实施增持计划过程中，严格遵守中国证监会及深圳证券交

易所关于上市公司权益变动及股票买卖敏感期的相关规定。



3、本次增持计划的实施不会导致公司股权分布不符合上市条件，不会导致公

司控制权发生变化；

4、公司将持续关注本次增持计划的进展情况，并依据相关规定及时履行信息

披露义务，敬请投资者注意投资风险。

四、备查文件

1、增持主体出具的《关于股份增持计划实施进展告知函》。

特此公告。

广东鸿特科技股份有限公司董事会

2026年 9月 30日
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